Scheda d'interfaccia

dei componenti seguenda
la stessa tecnica utilizzata per la scheda dicontrollo,
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Questa e la seconda scheda

di cui & composto Fathlinder, La chiamerema
scheda di espansione,

Sudi essa realizzeremo le saldature

Similmente atla scheda di controllo

che abbiama appena montato, anche questa
& una scheda a doppia faccia, Possiede
piste che conducona segnali elettric
suentrambi i lati. La maggicranza dei componenti b
salderema sul lato posteriors, e cosi come

abbiamo fatto per la scheda di controlle, salderema
un connatlore sulla parte anteriore,

di una scheda di comunicaziane perisagnali
elettrici, fra la scheda di conlrallo
e il resto delle schede di cui sara composto il rebet.

La funzicne di guestia schoeda sara d
condurre Lulli i segnali elettrici della scheda
di controllo al resto delle schede

di cui @ composto Pathfinder, Sitratta quindi

Mantiame ora un commutatare a dopaoi
contalli con levelta laterale,

Sard inserito nella posizions SW2 della
scheda. Una velta inserite il caommulalore
dovra rimanere arientato verso 'eslerno

della scheda, come mostrato nell' immagine.
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Il commutatore doppio dispone
di sei piedini che dobblamo saldare. Oltre a
guesti sei piedini salderemo anche

le due alette esterne del commutatore
situale su entrambi | lati. Saldando queste

alette miglioreremo il lissaggio del commuiatare alla
scheda, cosii collegarmenti non

subiranno sollecitazioni guando lo manovrerameo.

Dobbiama saldare due connettori maschi
da tre pin pegati ad angola. |t primo
di questi sara inserito nella posizione JP7Y
della scheda. E impaorlante che
il verso di inserzione di questi connettori sia lale
PET CULTpIn rimangano
orientati verso 'esterna della scheda,

L"altro connetiore maschio da tre pin ad
angolo, sara saldato su JPE, || suo
orientamento & simile a quello del connetlore
JPY, cioé con i pin arientati verso

Uesterno della scheda, come mostra la figura.

Questa & la seconda parte della

scheda di controllo, con tutli s componenti
saldati sino a questo momentao.
Disponiamo di un commutatore e di due
cannettor per | sensori. Debbiama

verificare che linserzione det componenti sia
corretta, e che sianc arientali nel verso adeguato.
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Mantiame, ora, | due connettor

femmina da 28 pin. In gquesh connellor
saranno inserite e diverse schede

del robot che parmetteranno la gestione

di tutti i sensori e deile periferiche.

Il prime connettore da saldare lo manterame in P14,

Questo tipo di connetiore non ha né

polarita né particalare verse di insarzions.
Dobbiame solaments verificare che

il connettore sia completamente inserilo
nella scheda, sino atoccare la superficie della stessa.

La procedura correlta per 5aldare; questm
connettore & simile a quella sequita

per i circuiti integrati, inizialmente
zaldereme solo i dua pin posti agli estremi.
nquesto modo il connetlore rimane fissato

alla scheda e potremo verificars che non sia storto

e che sia corretiamente posizionata. In caso contrario
& il momento di correggere la sua posizions.

Dopo aver saldato | primi due

pine aver verificato @ corretta collocazione
del connettore, procederemao a saldare

il connettore completo. Raccomandiamao

di realizzare le saldature

in modo conseculivo, seguende le due file di pin

di cui & compaosto il connettore,
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Ora monteramo i doe distansall esagonali
sulla scheda di controllo, Su questa scheda
abbiarno gia mentato due distanziali

di questo tipo, a cui abbiame aggiunto altr
due distanziali cilindrict che serviranno

per fissare la scheda d espansione di Pathfinder.

Manteramo i due separatori esagonali
sui due fori liberi della scheda.
Devone essere inseriti in modo che

la vite del distanziale luoriesca dal lalo
anteriore della scheda. In gueste modo

la scheda di controlle disporra di quattro piedini,
con cul s appoggera

perfettamente sul Lelaio di Pathlinder,

Utilizzerema i due dadi a passo

rretrico da 3 mrm di cui dispeniamo per
fizsare | nuov: distanziali

montali sulla scheda. Stringereme forte
i dadi, dato che rimarranna

definitivamente cellocati in questa posizione,

i

Dobbiamao verificare che i quattro separatorn
esagonali della scheda di conlratlo
rimangano perfettamente allineati, Per fare
guesto, proveremo a montare La scheda

sul telaio del robol, posizicnandola come mestrato
dall'immagine della ligura.
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