| perzo alleqgato a guesta

| fascicolo & un componanie

| gletiranica, pid precisameanta
un chip: si tratta cicé di un
CIrCWItD INtegrato, con funeions
di criver, siglsto LI930NE

COME E FATTOD

Lin circuito integrata o chipl &
un nssme non separabile
th efement crrcutall assemmbiati
[ in un‘unica struttura compatta o
| piccole dimensioni, solitaments
Lune pastrina di sdicio maodto
fragile protetta da un involucro
i plastica nara. Ai lat del corpo
prncipale del chip sono ssldsti
1 pigdini (in questo caso B
per lato) che consantono &l chip,
MBS0 come componants
in un altro gircurto, di scambiare
I informazioni con gli altri alemant

Per evitare I'accumulo di carica
elatirica indesiderata nel dreuito
& per protagaere i piedini,

Il chip L2830MNE viene farmito in
una confezione prolattiva, pasto
U Ung Spugretia conduiinva,

L ] Iin
I gircuito L2S30ONE
inserito nedia
Spugna canidstina
i protezisng.

F N BEED nlep
Il circufio L2IDNE
con im evidenss
i piedini metalfici
Presia paricolans
nAonzione &
| no deformarli.

La scheda di conirolin
| mestori (Dol OE Mador
| Board) con dee circmit

LEE30MNE mesnis|
== | sl appositi ;occali.

ALUSA SERVE

Il chip L2ZG3DNE & uno dagli
alament che compongono

2 schads di controllo motor del
tuo robot, Questa schada, infatti,
@ implamentata con support
tattl zocoahl sui quali vesranro
pai montati | dus chap L2930DNE,
Per compronders asatiamenta
fuale sard [a funzione del

chip LZSIDNE & necassario fara
uNd premessa; ped ora puoi

far muovere il robol solo in
avant:, axnando lintasrutione 8
slitta ON-OFF. Presto pard potrai

far compéare al robot mavimenti |
| pil complassi n modo |
| automatco, programmando
| appasiamenta o microcontrallora
il cervello del rabot, Il chip
L293DNE svolge un ruclo chiave
per guesta evoluziong, fungando
oa intermadsarn perche il

21



ee

MCAGoonrolons posss

gestira | movimanio dal robot
& "decidere’ in cha sensa

& o gisnto lar girang e reate
In particalare, parcha guissto
possa affativamenta avvaning,
i necessano che la decisioni
eapresss del microcontroliors
armving & mofon a spazzola
COME Strunon comiprensibill
Ecco guindi dveniars necessano
I"uso di un'interfaccia, una
sorte di raduttore che conosca

_ :.F A T
SRIEIETEE,

il inguaggio del microconirollone
& del motor e che 5 octup

di traclurre ol massangeo onginale,
provanants dal microconirolion
B LM, Ao, maE ch

Sia compeansdibe par | moton
Un'interfacca o gquesto tipa
pramds il nome o dover, 1 elap
L293A0DONE & duriue o dr et

di contralo motar del teo robot
che, in complesso, avws due
driver, unp per motore, dremo
presto oecasiane di analirzara

Lo Gasi dli anoatog)aio

ra che i tuo robat & grado gt muovearss,
& necessang che fu mantenog ol rgranagoy |
dai blocchi motore in parferta efficienza. A questa
scopo 1 & stato fornito, allegato & fascicois 4,
un tubetto contenente del grassa, £ i momento

~

o usano, Micarda anche che, con d fermpo,

Ia pplvere pofrebbe accurmularns: Sugll NGNS,
rallentandone lo scormmento, In uesto caso
dovral smontare | due blocch motore & lavare

gl Ingranagg con Bcqguad @ Sapone (avando

perd cure o non bagnare mai { moion 8 spazzola)

AeB Apri il whetto del
grasso tagliandalo con le forbici
fungo la lines trafieggiata.

C Awicina il beccuccio del
tubetio agli ingranagyi e premi

Ia confezione quanto basta

per far fuorinscire una goccia i
grasso. Luhrifica la vite senza fine
del motore o l'ingranaggio a 45
denti, come evidenziato nella foln.

C

in dattagla || procasso

di edimuncanone che, grazns
all'vmpiego dei chip L2930DKNE
intarconra tra il microcontrollors
& i motori. Fer ora, non essendo
previsia | rmpeego mimedato
del chip L2930MNE, & consigliabde
corsanarkn nedl apposita
confaziong, lontanos da SOrGENT

di calore, evitando accuratamenta |

che vanga in contatto can liguasd
cha potrebbaro compraniettans
il suo funzionarmento

Avvertenze d'uso: lava le mani

dopo aver maneggiato il grasso ed
avita il contatto con glf occhi fin caso
di contatio accidentale, risciacqua
abbondantementa gli occhi con acgual,




